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今日要点

• Google Pics 开始面向符合条件的 Workspace 与 Google AI 付费用户滚动开放，生成式图像
编辑由独立创作工具进入办公套件；真正的竞争点转向协作、权限和资产复用。

• 小马智行二季度 Robotaxi 服务收入同比增 691.2% 至 1,210 万美元，车队增至 1,975 辆。自
动驾驶开始出现可跟踪的付费收入曲线，但规模化距离盈利仍不能只用增速判断。

• 一项新机器人基础模型用 40,115 小时真实数据训练，并把额外推理算力用于高层子任务选择。
机器人“先多想一步、再执行”的路线正从语言 agent 延伸到物理世界。

• 欧盟电子证据条例正式适用，执法机关可跨境要求互联网、云和平台服务商提供或保全电子
数据。AI 服务的数据留存、法务响应与最小化原则必须被放在同一张运营清单上。

今日结论

1. 生成式 AI 的产品竞争正从“能否生成”转向“能否嵌入组织已有的协作、权限和审计体系”。
Google Pics 的价值不只在图像质量，而在其直接进入 Slides、Drive 与团队画布后的分发效
率。

2. 物理 AI 的商业验证正在分成两条可量化路径：模型侧用更大真实数据和测试时计算提高长任
务成功率，运营侧用付费订单、单车收入和车队密度检验单位经济性。只看其中一侧都会高
估成熟度。

3. 企业 AI 的合规边界已扩展到模型之外。日志事件改名、跨境取证义务和云服务数据交付要求
，都可能改变调查能力与客户承诺；治理预算需要覆盖连接器、审计管道和数据响应流程。

AI 产品与应用

Google Pics 开始进入 Workspace，图像生成变成可协作的办公对象

Google 此前仅向少量测试者开放 Pics；8 月 18 日起，产品开始向符合条件的 Workspace 组织
以及 Google AI Pro、Ultra 用户滚动发布。Pics 基于 Google 的 Nano Banana 图像模型，可生



成和编辑图像、移动或替换单独对象、修改图中文字，并与 Slides 和 Drive 联动。Google 官方
产品页确认 Business Standard 及以上版本和 Google AI Pro、Ultra 的计划可用范围；精确启
动日由 TechRadar 援引 Google 发布安排确认。Google Workspace 产品页
(https://workspace.google.com/products/pics/)；Google 官方 I/O 说明
(https://blog.google/products-and-platforms/products/workspace/workspace-updates/)；
TechRadar 对发布时间的报道 (https://www.techradar.com/pro/google-takes-aim-at-canva-and
-adobe-as-its-ai-image-editor-pics-gets-an-official-rollout-date)

这不是又一个孤立的文生图入口。对象级编辑、共享画布和办公文件内调用，会把创意资产的
生成、修改、审批和复用压进同一工作流。对品牌团队而言，短期应先测试字体、商标、人物
一致性与共享权限；中期竞争将落在模板治理、版本追踪和品牌资产连接，而不是单张图片的
惊艳程度。

模型与技术进展

τ₀-VLA 把测试时计算带入长程机器人任务

8 月 17 日提交的 τ₀-VLA 将机器人任务分为高层子任务生成和低层动作执行：高层策略读取执
行记忆，遇到困难决策时搜索多个候选，再交给低层策略跨不同机器人本体执行。模型使用
40,115 小时异构真实世界数据与多模态联合训练；论文报告，在分布内和分布外设置中，增加
测试时计算都提升了下一子任务预测准确率，并转化为更高的长程闭环任务成功率。arXiv 论文
(https://arxiv.org/abs/2608.16885)

新增变量是“推理预算”开始成为机器人控制策略的一部分。过去测试时扩展主要用于数学、代码
和 agent 规划；现在它被放到物理动作前的任务选择环节。商业上，这意味着高风险或高价值
步骤可以获得更多推理，而简单动作保持低延迟，但论文尚未证明额外计算在真实生产节拍、
能耗和硬件成本下仍划算。

投融资与商业动态

小马智行 Robotaxi 收入同比增 691.2%，商业化进入可量化放量期

小马智行 8 月 18 日披露，二季度总收入为 3,620 万美元，同比增长 68.8%；其中 Robotaxi 服
务收入为 1,210 万美元，同比增长 691.2%，收费业务收入同比增 849.3%。截至披露时车队为
1,975 辆，公司继续指向年末超过 3,500 辆的目标。小马智行投资者关系公告
(https://ir.pony.ai/news-events/press-releases)



这组数据的重要性不在高基数，而在 Robotaxi 收入开始从边缘项目变成可单独追踪的业务线。
车队规模较一季度披露的 1,700 辆以上继续增加，收入增速明显快于车辆增速，说明收费运营
密度或单车产出在改善。不过，企业仍需继续披露单车日均付费订单、远程协助成本、保险和
折旧，才能判断增长是否已转化为可复制的单位经济性。

政策、伦理与安全

欧盟电子证据条例生效，AI 与云服务商面临更直接的跨境数据响应义务

欧盟《2023/1543 号条例》从 8 月 18 日起适用，建立欧洲生产令与保全令，允许一国司法机关
直接要求另一成员国范围内的服务商提供或保存电子证据。适用对象覆盖电子通信、云和存储、
在线平台、域名与 IP 服务；相关服务商还需准备接收和执行命令的指定机构或法律代表。
EUR-Lex 条例正文 (https://eur-lex.europa.eu/legal-content/EN/TXT/?uri=CELEX:32023R1543)
；荷兰企业局实施说明 (https://business.gov.nl/amendments/eevidence-requires-businesses-t
o-provide-digital-proof/)

对 AI 企业，影响不只在法务部门。提示词、上传文件、agent 工具调用、生成结果、账户标识
和审计日志可能分散在模型商、云、向量数据库与 SaaS 连接器之间。服务商需要明确哪些数
据由谁控制、保存多久、能否快速冻结，并为跨境命令设置身份核验、范围审查和异议升级；“
少留数据”与“依法保全”必须由可执行的系统规则协调。

X 平台高信号

1.

信号标题：Soracom Flux 上调多款 OpenAI 模型的积分消耗

类型：定价变化 / IoT 自动化

来源或链接：Soracom 官方产品更新 (https://changelog.soracom.io/date/2026/7)

核心观点：8 月 18 日起，Flux 内置 OpenAI 动作的单次积分消耗上调：GPT-4.1 从 29 增至 71
，GPT-4o 从 35 增至 86，带图像的 GPT-4o mini 从 60 增至 150；用户自带 OpenAI API 密钥
时不消耗 Flux 积分。

为什么重要：上层自动化平台可以在模型 API 标价不变时重定价，企业实际成本取决于平台积
分、图像负载和调用频率，而不是模型商价目表一项。

影响：运行设备告警、图像检查或客服流程的团队应按真实动作重算月成本，并比较平台代付
与自带密钥两种路径的运维和账单责任。

验证状态：生效日期、新旧积分数值及自带密钥例外均由 Soracom 官方更新页确认。



2.

信号标题：Google Workspace 管理日志开始只保留新版事件语义

类型：平台规则 / 安全审计

来源或链接：Google Workspace 官方管理日志变更说明 (https://knowledge.workspace.google.
com/admin/reports/admin-log-event-changes)

核心观点：8 月 18 日是 Google 通知中的切换日，新版 Admin Audit Log 事件替换旧事件；变
更涉及事件名称、类型、频率和条件，并影响 Admin SDK、Security Operations、调查工具与
BigQuery 导出。

为什么重要：依赖旧字段的告警、查询和调查视图可能停止工作或扩大触发范围，AI 连接器与
应用访问控制的调查也会因此失真。

影响：安全团队应对关键规则做前后样本比对，检查自动迁移后被删除的条件，并为历史调查
保留旧事件到新事件的映射。

验证状态：变更内容和迁移动作由 Google 官方帮助页确认；8 月 18 日精确切换日来自
Google 发给管理员的正式通知，公开帮助页仅写“2026 年 8 月后”停止旧事件。

3.

信号标题：Copilot Group Chats 随统一应用迁移停止，群聊内容不自动带走

类型：访问变化 / 内容可携带性

来源或链接：Windows Central 报道 (https://www.windowscentral.com/artificial-intelligence/mic
rosoft-copilot/microsoft-begins-unified-copilot-app-rollout-reveals-major-plan-to-merge-copilot-
and-microsoft-365-copilot-across-all-platforms-along-with-updated-branding)

核心观点：微软统一 Copilot 应用的账户迁移从 8 月 18 日起继续滚动；消费版 Group Chats 在
账户更新后不能继续创建、加入或参与，既有线程、消息和生成图片不随迁移保留。

为什么重要：同一品牌下的普通聊天历史可迁移，不代表协作型内容也具备相同保留策略；产
品整合可能制造选择性的数据断点。

影响：使用消费版群聊沉淀方案、图片或协作记录的用户需在账户更新前另存；企业采购应把
多人内容的导出与迁移单独验收。

验证状态：统一应用滚动发布由一级科技媒体引用 Microsoft 支持文件确认；Group Chats 的 8
月 18 日停止和不迁移细节目前仅有多家次级报道，Microsoft 可公开检索的支持页未单列该功
能，故未完全验证。

4.

信号标题：Google Pics 的正式可用范围落到高阶 Workspace 与 AI 订阅层

类型：访问变化 / 套餐分层



来源或链接：Google Pics 官方产品页 (https://workspace.google.com/products/pics/)；
TechRadar 报道 (https://www.techradar.com/pro/google-takes-aim-at-canva-and-adobe-as-its-
ai-image-editor-pics-gets-an-official-rollout-date)

核心观点：8 月 18 日开始的滚动发布并非全量免费开放；Google 官方列出的正式范围为
Workspace Business Standard 及以上，以及 Google AI Pro、Ultra 用户，具体到达时间仍受
逐步发布影响。

为什么重要：生成式设计正在被作为办公套件的付费权益分层，团队能否协作编辑同一图像将
取决于租户版本和管理员开放节奏。

影响：采购方应先核对版本、地域、管理控制与共享边界，再决定是否替换独立设计工具；个
人订阅可用不等于组织租户可用。

验证状态：产品能力和套餐范围由 Google 官方确认；8 月 18 日精确启动日来自引用 Google
安排的次级报道，租户实际到达时间需在管理后台核验。

5.

信号标题：小马智行收费收入增速显著快于车队扩张

类型：硬采用数据 / 自动驾驶

来源或链接：小马智行投资者关系公告 (https://ir.pony.ai/news-events/press-releases)

核心观点：二季度 Robotaxi 收入同比增 691.2%，其中收费收入同比增 849.3%；车队为
1,975 辆，而公司一季度披露车队为 1,700 辆以上。今日新增变量不是“继续扩车”，而是付费收
入相对车辆数更快增长。

为什么重要：自动驾驶商业化的核心验证正在从累计里程和城市数量转向真实付费频次与单车
产出。

影响：投资者和合作城市下一步应追踪单车日收入、空驶率、远程协助与保险成本；收入高增
尚不能替代单位经济性披露。

验证状态：二季度收入、增速、车队规模和年末目标均由小马智行官方财报公告确认；单车产
出改善是基于公开总量的方向性推断，并非公司直接披露指标。

前沿研究速递

Physics of Agents：用统计力学预测多 agent 群体行为

做了什么：论文 (https://arxiv.org/abs/2608.16578) 模拟超过 10,000 个语言模型 agent 社群，
让它们围绕数学题和政治陈述反复交流、修改观点，再用类似 Ising 模型的统计力学方法预测个
体与群体轨迹。



新在哪里：作者把群体状态归纳为冷漠、极化和共识三种区间；客观问题上的交流平均提升准
确率，主观问题上却出现方向性漂移。简单的交互参数模型能推广到未见过的社交网络结构。

潜在应用方向：多 agent 审议、投资研究委员会、群体投票、协作规划、舆情模拟，以及对“多
个 agent 是否真的比一个更可靠”的上线前评测。

一句话判断：增加 agent 数量不会自动增加独立证据，交互拓扑和相互影响强度本身就是需要
测试的产品参数。

RUPA：沿执行轨迹传播 agent 的不确定性

做了什么：论文 (https://arxiv.org/abs/2608.16002) 将推理状态、工具调用和环境反馈表示成有
向轨迹图，在图上累计和传播不确定性，再结合行为特征与目标一致性估计整条 agent 轨迹的
可信度。

新在哪里：它不只看最后一步置信度或逐 token 概率，而是追踪早期错误如何通过长依赖传到
后续动作；作者在 τ-2、Terminal-Bench-2 和 GAIA 上用六个开源模型测试，报告比既有方法更
早发现失败。

潜在应用方向：长流程 coding agent、浏览器自动化、财务与客服 agent、需要中途暂停或转人
工的高风险任务。

一句话判断：agent 风险更像沿调用链扩散的故障，而不是最终答案旁边的一个分数。

State-Semantic Injection：机器人感知状态也能成为提示注入入口

做了什么：论文 (https://arxiv.org/abs/2608.16806) 研究具身 agent 如何把场景状态、对象属性、
空间关系与执行反馈解释为高层行动，并提出针对这些状态语义的注入攻击。

新在哪里：攻击面从网页和文档中的恶意文本扩展到机器人“看到并解释”的环境状态；即使用户
指令本身干净，被污染的状态描述仍可能改变计划与技能调用。

潜在应用方向：仓储机器人、家庭机器人、自动巡检、视觉语言动作模型的红队测试，以及传
感器到规划器之间的可信数据校验。

一句话判断：具身 agent 的安全边界不能停在语言输入，环境状态也必须有来源、完整性检查
和动作级授权。


