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�今日要点

�今天最重要的变量是，开放模型、应用入口和算力供给同时松动。月之暗面发布 2.8 万亿

�参数的 Kimi K3，在第三方编码评测中进入第一梯队，但“开放权重”仍是 7 月 27 日的

�承诺而非已经完成的交付；Google 则把 AI Mode 接到 Instacart、Canva 和 YouTube M

�usic，让搜索开始直接生成购物车、设计方案和播放列表。资本侧，Meta 与 Anthropic

�洽谈两年最高 100 亿美元的算力租赁，表明训练基础设施正从竞争壁垒变成可外售资产。

�与此同时，中美政策表态都开始把开放能力与国际竞争直接绑定。中长期看，企业选择 AI

�的尺度将从模型名次转向“可取得、可接入、可运行、可衡量”。

�今日结论

�1. Kimi K3 的真正冲击不是参数规模，而是开放模型再次把接近前沿的能力推向可替换供

�给；企业应等权重、许可证和独立复测落地后再判断迁移价值。

�2. AI 入口正在由回答问题升级为调度交易与创作服务。Google 把第三方应用接入 Searc

�h，意味着未来的分发权将更多掌握在能决定下一步动作的助手手中。

�3. 算力市场出现新的资产化路径：Meta 若向 Anthropic 外售大规模容量，既可提高基础

�设施利用率，也会让模型竞争者之间形成更复杂的供应关系。

�AI 产品与应用

�Google AI Mode 开始直接连接第三方服务。 Google 于 7 月 16 日美西时间宣布，本周

�起向美国用户滚动开放 Connected Apps：用户可在 AI Mode 中把食材加入 Instacart

�购物车、让 Canva 返回设计模板，或生成并保存 YouTube Music 播放列表；支付仍需跳

�转到 Instacart 应用或网站完成。新增事实不是更多搜索摘要，而是 Search 开始把意图

�传递给外部服务并形成可执行对象。对品牌和平台，竞争重点由“能否被引用”进一步变成

�“能否被助手选中并接住动作”；对企业产品团队，连接器的授权范围、归因和转化数据将

�成为新的渠道能力。来源：Google 官方公告 (https://blog.google/products-and-plat

�forms/products/search/connected-apps/)、Google Search 帮助文档 (https://suppo

�rt.google.com/websearch/answer/17265703)。

�模型与技术进展
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�Kimi K3 把中国开放模型推到前沿能力区间，但权重尚未交付。 月之暗面发布 Kimi K3，

�称其拥有 2.8 万亿总参数、100 万 token 上下文，面向长程编码、推理和知识工作。Are

�na 将其列为前端界面构建评测第一，Vals AI 将其综合排名置于 Fable 5 之后、GPT-5.6

�Sol 之前；Reuters 与 AP 均提醒，完整权重计划到 7 月 27 日才发布，早期成绩仍需更

�广泛复测。对企业而言，这不是“立即替换闭源模型”的结论，而是采购议价和私有化路线

�多了一个强候选：短期可评估 API，权重、许可证、安全材料和部署成本则必须等实际发

�布后再验。来源：Reuters (https://www.investing.com/news/stock-market-news/chi

�nas-moonshot-unveils-worlds-largest-open-ai-model-closing-in-on-us-rivals-47

�97347)、AP (https://apnews.com/article/kimi-k3-china-ai-0d8a5e268deb11a673f4d

�444fc597cc5)、月之暗面官网 (https://www.moonshot.ai/)。

�NVIDIA 与 Hugging Face 打通开放扩散模型的分布式微调。 7 月 17 日双方披露，NeMo

�Automodel 可直接读取 Hugging Face Hub 上采用 Diffusers 格式的流匹配模型，无需

�转换检查点或重写模型，并能通过配置切换 FSDP2、张量、专家、上下文及流水线并行；

�当前覆盖 FLUX.1/2、Wan 2.1/2.2 等模型。这个变化降低了图像与视频模型从单卡实验扩

�到多机训练的工程摩擦，对内容平台和品牌自建视觉模型尤其实际：资产不再被锁在某个训

�练栈中，但算力预算、数据版权和评测仍需独立治理。来源：Hugging Face 与 NVIDIA 联

�合技术说明 (https://Hugging Face.co/blog/nvidia/scale-diffusers-finetuning-ne

�mo-automodel)。

�投融资与商业动态

�Meta 与 Anthropic 洽谈两年最高 100 亿美元的算力租赁。 Reuters 转述《纽约时报》7

�月 17 日报道，双方仍处早期谈判，方案包含在两年内退出的安排；Anthropic 据称在 6

�月提出该设想。若交易落地，Meta 将不再只是为自家模型建设基础设施，也会成为竞争实

�验室的算力供应方。商业意义有两层：Anthropic继续以多供应商方式锁定稀缺容量，Meta

�则可把巨额资本开支转成外部收入并提高利用率。由于合同尚未签署，本期不把最高金额视

�为确定收入。来源：Reuters (https://www.reuters.com/technology/meta-talks-10-b

�illion-anthropic-compute-deal-nyt-reports-2026-07-17/)、Data Center Dynamics

�(https://www.datacenterdynamics.com/en/news/anthropic-considers-leasing-comp

�ute-from-meta-in-10bn-deal/)。

�政策、伦理与安全

�中国把 AI 国际合作从机构签约推进到量化能力输出。 在 7 月 17 日上海世界人工智能

�大会开幕式上，习近平宣布未来五年向发展中国家提供 5,000 个 AI 培训机会，并向 30

�个国家提供中国开发的 AI 气象预警工具；同时明确反对以国家安全为由限制技术共享。

�这是相较前一日 29 国签署合作组织协定的新增变量：外交承诺开始对应具体名额和公共

�服务产品。对跨国科技公司，这意味着开放模型、培训和公共部门工具将成为全球南方市场

�的竞争组合；后续应跟踪受援国名单、工具部署条件、数据流向和实际使用成效。来源：A

�P (https://apnews.com/article/china-ai-tech-chips-xi-us-df4cfc7e1b260e765b54
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�49b6d71a48e5)。

�X 平台高信号

�1. 信号标题：Kimi K3 API 已上线，完整权重仍要等到 7 月 27 日

�类型：模型访问与定价变化

�来源或链接：https://www.axios.com/2026/07/17/sacks-kimi-open-source-weights-t

�rump

�核心观点：Kimi K3 已可通过 API 使用，第三方评测显示其在前端编码进入第一梯队；但

�截至发稿，完整权重尚未公开，月之暗面承诺的发布时间是 7 月 27 日。Axios 报道其成

�本约低于被比较的美国前沿模型 40%，AP 引述美国银行分析称价格约为 GPT-5.6 Sol 的

�一半。

�为什么重要：API 可用与权重可下载是两种不同的开放程度，前者不能证明企业已能自托

�管、审计或二次训练。

�影响：采购方可先做盲测和任务成本评估，但应把权重可得性、最终许可证、推理硬件需求

�和安全材料列为正式准入条件。

�验证状态：API、评测和 7 月 27 日权重计划已由一级媒体交叉核实；权重交付与许可证

�尚待届时验证。

�2. 信号标题：OpenAI 提出用“每美元有效智能”衡量企业 AI

�类型：企业采用指标变化

�来源或链接：https://openai.com/index/a-scorecard-for-the-ai-age/

�核心观点：OpenAI 7 月 17 日建议企业不再以席位、活跃用户或 token 单价作为主要成

�功指标，而追踪完成的有效工作、每个成功任务的全成本、可直接使用率和规模化后的单位

�价值；其披露 GPT-5.6 Sol 在 DeepSWE v1.1 达到 72.7%，估算 API 成本比 Claude Fa

�ble 5 低 36.2%。

�为什么重要：模型成本正在从采购价格问题变成流程结果问题，重试、人工复核和返工都应

�进入同一张损益表。

�影响：CFO 与业务负责人应按单个工作流建立“成功任务成本”，避免用更低 token 价格

�掩盖更高失败率。

�验证状态：方法和数据已由 OpenAI 官方发布核实；基准与成本比较为厂商自报，需独立

�复测。

�3. 信号标题：Vera Rubin 宣称用四分之一 GPU 训练同规模大模型

�类型：基础设施效率数据

�来源或链接：https://blogs.nvidia.com/blog/nvidia-vera-rubin-post-training-int

�elligence-per-dollar/

�核心观点：NVIDIA 7 月 17 日称，Vera Rubin 平台训练最大模型所需 GPU 数可降至 Bla

�ckwell 一代的四分之一；合作方 Prime Intellect 的 RL 沙箱测试还显示，Vera CPU
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�相对替代 x86 架构平均吞吐高 30%。

�为什么重要：agent 的持续后训练会把一次性训练成本变成长期循环支出，硬件效率直接

�影响模型更新频率。

�影响：算力采购应同时测量 rollout、权重同步、沙箱吞吐和每次后训练周期成本，而不

�是只比较峰值算力。

�验证状态：已由 NVIDIA 官方发布；四分之一 GPU 与 30% 吞吐均为厂商或合作方口径，

�尚缺独立生产环境验证。

�4. 信号标题：AI Mode Connected Apps 首批仅向美国用户滚动开放

�类型：产品访问与平台规则变化

�来源或链接：https://blog.google/products-and-platforms/products/search/connec

�ted-apps/

�核心观点：Google 明确 Connected Apps 本周先在美国推出，首批覆盖 Instacart、Can

�va 和 YouTube Music；服务须由用户主动连接，Instacart 结账仍在外部应用或网站完成

�。

�为什么重要：这限定了新入口的真实边界：AI Mode 目前可以准备和传递动作，但没有在

�所有场景中闭环交易。

�影响：合作平台应优先验证身份授权、深链转化、归因与撤销路径，非美国市场则不应按已

�普遍可用制定增长目标。

�验证状态：已由 Google 官方公告与 Search 帮助文档核实；滚动开放意味着具体账户到

�达时间可能不同。

�5. 信号标题：开放视觉模型可免转换接入分布式微调

�类型：开发工具访问变化

�来源或链接：https://Hugging Face.co/blog/nvidia/scale-diffusers-finetuning-ne

�mo-automodel

�核心观点：NeMo Automodel 与 Hugging Face Diffusers 的新集成允许 Hub 上兼容模型

�直接进入分布式微调，无需检查点转换或模型重写；Wan 2.1 的 1.3B 版本可在单张 40GB

�A100 上运行 LoRA 配方。

�为什么重要：视觉模型定制最常见的隐性成本之一，是研究代码到规模训练之间的格式和并

�行改造。

�影响：品牌内容、视频生成和行业视觉团队可以用同一套资产从单卡验证扩展到集群，但当

�前只支持流匹配模型，选型前需核对兼容性。

�验证状态：已由 NVIDIA 与 Hugging Face 7 月 17 日联合技术说明核实；实际吞吐和成

�本取决于模型、数据与集群配置。

�6. 信号标题：白宫科技顾问以 Kimi K3 反对模型预审批

�类型：美国政策信号

�来源或链接：https://www.axios.com/2026/07/17/sacks-kimi-open-source-weights-t
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�rump

�核心观点：总统科技顾问委员会联席主席 David Sacks 7 月 17 日在 X 上称，Kimi K3

�登顶前端编码评测说明美国若以数据中心禁令或发布前审批拖慢模型，将损害竞争力；他主

�张无需许可的创新并仅针对具体风险设置保护措施。

�为什么重要：新增变量不是泛泛的中美竞争表态，而是一款模型发布被直接用来反对美国前

�沿模型预审批。

�影响：美国近期政策讨论可能进一步偏向基础设施、能源和出口支持；主张强制独立安全测

�试的一方将面临更高的竞争力举证压力。

�验证状态：Sacks 的 X 发言及其现任职务已由 Axios 核实；这属于有影响力的政策立场

�，不等于政府已经调整规则。

�前沿研究速递

�1. RoboTTT：把机器人策略上下文扩到 8,000 个时间步

�做了什么：研究者把测试时训练引入视觉—语言—动作策略，用可在推理中更新的快速权重

�压缩历史，将机器人上下文扩展到 8,000 个时间步。来源：arXiv:2607.15275 (https:/

�/arxiv.org/abs/2607.15275)。

�新在哪里：上下文长度比现有短历史策略高三个数量级，且不随上下文增长增加推理延迟；

�真实机器人任务中总体表现较单步上下文基线提高 87%，并完成基线从未完成的五分钟、

�十阶段装配。

�潜在应用方向：长流程装配、家庭机器人、一次示范模仿、受扰后恢复和现场策略改进。

�一句话判断：机器人基础模型出现了新的扩展轴——不只扩大参数和数据，也扩大能被压缩

�进策略状态的行动历史。

�2. Bridge Evidence：静态相关性不能预测 agent 搜索中的因果价值

�做了什么：研究者在 HotpotQA 上重放 1,000 条 ReAct 搜索轨迹，每删除一篇已读文档

�就从该点重新执行，以答案质量、下一次检索质量和轮数变化测量文档的因果效用。来源：

�arXiv:2607.15253 (https://arxiv.org/abs/2607.15253)。

�新在哪里：在 23,322 次文档观察中，静态 RAG 效用与轨迹因果效用几乎不相关（Spearm

�an ρ=-0.026）；约三分之一文档看似不能直接回答问题，却通过提供下一次查询所需实

�体成为关键“桥梁证据”。

�潜在应用方向：深度研究 agent、多跳企业搜索、检索器训练、轨迹级可解释性和搜索成

�本优化。

�一句话判断：为 agent 训练检索器时，只奖励“这篇文档能否回答当前问题”，会系统性

�删掉帮助它找到下一步的材料。
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�3. Plover：让 GUI agent 的计划可见、可改、可局部修复

�做了什么：论文提出计划中心的 GUI 自动化系统，把 agent 的任务计划和重规划保存为

�可检查、可编辑的对象，用户可用自然语言或截图定位干预，同时保留此前完成的步骤。来

�源：arXiv:2607.15193 (https://arxiv.org/abs/2607.15193)。

�新在哪里：它不把计划隐藏在模型内部，而是用规划器—执行器结构支持局部纠错；失败案

�例评测显示，许多 GUI agent 偏航可以通过修订计划修复，无需整段重跑。

�潜在应用方向：RPA 升级、客服后台操作、财务录入、跨应用办公自动化和需要人工审批

�的长流程任务。

�一句话判断：GUI agent 进入生产环境的关键，不只是更高成功率，而是出错时能否让人

�看见计划并从局部继续。
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